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Ozet

MTA tarafindan 1992 yilinda yaymlanan Tiirkive Aktif Fay Haritast bir¢ok jeodinamik ¢alismaya altlik olusturmustur. Séz konusu
haritanin, yerbilimlerinde yasanan giincel gelismeler isiginda giincelleme ¢alismalart 2012 yiuinda baslayyp, 2013 yilinda
tamamlanmigtir. Giincel aktif fay haritast bir éncekine gére iki kati aktif fay icermektedir. Bu faylardaki deprem iiretme potansiyelini
anlamak i¢in, yeniden yapilacak blok modelleme ile fay simwrlari boyunca kayma oranlarimin hesaplanmasina ihtiya¢ duyulmaktadir.
Blok modelleme ¢alismalarinda GPS hizlart kullanilmaktadir. Bu ¢alismada, Tiirkiye'yi kapsayan alanda mevcut ve yeni tiim veriseti
kullanilarak uygun stokastik modellerle homojen bir hiz alani iiretilmistir ve blok modelleme ¢aligmalari devam etmektedir.
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Abstract

GPS-constrained estimate of present-day slip rate along major faults of Turkey

Turkish Active Fault Map published in 1992 by General Directorate of Mineral Research and Exploration provided a template for
various research studies. However, a comprehensive revision study was initiated in view of the developments in earth sciences in the
last 20 years and it was completed and published in 2012 and 2013 successively. The revised active fault map involves twice as many
active faults as the previous active fault map. The revised fault map shows that there are 500 active faults in Turkey. In order to
understand the earthquake potential of these faults, it is needed to determine the slip rates. Although many regional and local studies
were performed in the past, the slip rates of the active faults in covering whole Turkey have not been determined. In this study, the block
modeling, which is the most common method to produce slip rates, is used. GPS velocities required for block modeling is being
compiled from the published studies and the raw data provided, then velocity field is combined. To form a homogeneous velocity field,
different stochastic models were used and the optimal velocity field was achieved and block modelling studies have continued.

Key words
GNSS/GPS, crustal deformation, fault slip rates, active faults

1. Giris

Bolgesel ve yerel olarak gesitli ¢aligmalar yapilmis olmakla birlikte, iilkemizdeki diri faylarm (Sekil 1) biiyiik bir bolimii
icin kayma hizlar1 belirli degildir. Sismotektonik haritalarin tretilmesi i¢in ana girdilerden olan kayma hizlarinin
belirlenmesinde jeodezik odlgiiler ve blok modelleme en yaygin yontem olarak kullanilmaktadir. Blok modelleme igin
gerekli olan nokta hizlar1 bolgesel olarak yaymlanmis ¢aligmalardan derlenmis, mevcut olmayanlar i¢in ham verileri temin
edilmis ve nokta hizlar1 hesaplanmigtir. Homojen bir hiz kiimesinin olusturulmasi igin ise farkli stokastik modeller
denenmis ve optimal nokta hiz1 seti elde edilmistir. Literatiirde farkl1 amaglarla yapilmis ve yaymlanmis GPS nokta hizlar
global olarak birlestirilmekte ve birlestirilmis hiz alanlari gerinim (strain) birikimi gibi analizlerde kullanilmaktadir.

Caligmanin adimlarii; Tiirkiye Ulusal Sabit GPS Istasyonlari, Tiirkiye Ulusal Sabit GPS istasyonlar1 — Aktif (TUSAGA-
Aktif) ve bazi bolgelerde Tiirkiye Ulusal Temel GPS Agi (TUTGA) istasyonlarina ait verilerin temini, belirlenen ve
kampanya tipi GPS gozlemleri bulunan noktalardan ilave verilerin toplanmasi, nokta hizlarinin hesaplanmasi, bu nokta
hizlarinin literatiirdeki GPS nokta hizlariyla iyilestirilmis stokastik modeller kullanilarak birlestirilmesi, Tiirkiye Diri Fay
Haritasindan mikro bloklarin ve ana fay zonlarinin belirlenmesi ve son olarak birlestirilmis homojen hiz alan1 kullanilarak
ana fay zonlarindaki kayma hiz1 bilesenlerinin hesaplanmasi olusturmaktadir.
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Sekil 1: Glncellenmis aktif fay haritasi

2. Yontem ve Bulgular

Nokta hizlarinin hesaplanmasi i¢in ¢oklu datum doniisiim modeli kullanilmigtir. Doniisiim sonrasi her bir hiz alaninin
referans hiz alaninda (hiz datumu) goriiniimii Sekil 2’de verilmektedir. Orijinal kaynaginda yiiksek duyarlikli goziiken
bir¢ok nokta, varyans bilesen analizi sonucunda diisiik agirliklandirilarak daha gergekei hata degerlerine sahip olmustur.
Bu durum, homojen hale getirilmis hiz alaninda biiyiik hata elipsleri seklinde goriinmektedir.
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Giincel jeolojik aragtirmalar ve giincel diri fay haritasina gore blok sinirlari olusturulmus ve kayma hizlar1 hesaplanmustir.
Buna gore;
o KAF giiney kolda tektonik deformasyon gériilmemistir,
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e Sol yanal atimli DAF’1n Karliova kesiminde kayma hizlarinin 13.1+1.6 mm/y1l’dan 4.1£1.2 mm/yil’a distiigi
goriilmektedir,

e DAF’daki kayma hizi oranlar1 degerlendirildiginde, Palu-Sicik ve Celikhan-Tiirkoglu segmentlerinde kayma
eksikligi bulunmaktadir (1,82 m ve 5,16 m). Mw7.5 ve Mw?7.7 biiylikliiklerinde deprem iiretme potansiyelleri
oldugu degerlendirilmektedir.
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