
BİLGISAYAR DESTEKL! FoToGRAMETRIK HARITA ÜRETIıIıı.GıRiş 
zübcyde ALKIŞ

Anaıitik d€ğerl€ndirme Aletl€rinin.y8pımıntn temel dıişünce§ yoğun işlerin 8z he_
sapls kısa zam8ndE yEpılrnıs|na dEv8nmaktıdlİ.

Yıll8rca fotogrametrik h8üti iiretimi an8ıog değeİıendiİme aletleriyle analog yön_
temle y8pılmakt8ydü, Re§im ve model ara§ındaki izdüşıim bağıntısı anElog aletlerde mev-
cut üç eksen dönüklük h8rcketi ile oıuşturulur. oysa 80'li yıllEİdan beri bilgi§8yır tekno.
loji§indeki geıişmelere paralel olarak alet ütetici İıImalaİ da bu izdüşüm bağıntısını tam8-
men matematik§€l olüİak bilgisayar de§teğind€ g€rçekıeştiren analitik değerlendirme §s_
temleri üİetİneye başlamtşlardır.

Bu bildiride de wlLD Aviolyt BC2. Aviotab TA10 ve snslog aletleri §aylsalIaştıncı
Avioplot RAP2 sistemi hakkında öZ bir bilgi sunulmaya çallşllacaktır.

2. WILD AIVoLYT Bc2
Analitik Değerlendıme Aleti

H8rita üretiminde daha doğru, daha çabuk ve daha nıtelikli §onuç elde €tme 8mı_
ctna yönelik olarak 1984 lahnda üretiımiş bir alettir. Heİ kuııanıcının istekleİine yanlt
verebilecek donanım !e y8zıltmlan birıikte düşünülüp geliştiİilmiştiİ.
2.1 Sisiem Donanımı

2.1.1 Slandaıt Donanun
2.1.1. optik-mekanik stereo komporator birimi

,'|
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si§tem donüntmlan da st8ndart ve kullanıo gereksİıimine bağlı olaıak seçenekli
ek donanım şeklinde derlenebilir.

Resim taştyıcl ölçü sistemi ile gözıem optiğini içeren birimdir. Resim t8şty!cılannı
işleten mekanik sıstemle, ölçü sistemi birbirlerinden tamamen bağımstz oı8r8k har€ket
ederleI. ölçü si§teminin çaIışnıası 1rlm doğruıukta doğrussl kodlaylcı (line r encoder}
dış etkenlere karşı (toz, n€m...) çok iyi koİunmuştur.

Resim tsşıytcl işletim §i§temindeki herhangi bir mekanik 8nza, ölçü sist€mini ke-
sinlik|e etkilemez ve yüksek doğrulukta ölçii y8pmaya devam edilebitir.

Giizlem optiğinde stand8It oküerle 6 X veya 9 x büyütme eld€ ediıir. sonrad8n
ek|enebilecek zoom sistemiyle 20 x büyütme ile çsllş8bilir. sol ve sağ oküleİ büyütmele_
ri ayn ayn 8y8rlanabildiğinden faİklt ölçekteki lotoğrıflardan bir model oluştuImak
mümkiindüI.

Ölçü doğİuluğu 2 ırn drr. ölçü nı8rka§ı çapı 0,06 nım veya 0,040 mm olaİak
ayarlınEbiliİ.

ölçü maİkasınln x, Y yöniinde hareketini sağlay8n el çarklsn ve z yönündeki ha_
İeket için 8yak çarkı vardır. X, Y ve z yönünde ölçü m8rka§ıntn hızlnı atlran şslterleİ
de noktııar8 htzlı uı8şıtTlı sağlar. Kesit çizimterde, çizim hızını ayaılayan bir ş8lter de
mevcuttur.

Aynca optik mekanik birimde, Bc2 stereo komporator olarak kullanıldığınde ve



yön3ltn* ıgıemın.ıe pınr,ıkı ğdeıtcl diiğme, koordin8t g'ı§terg€§i (modet, resim, arızi,

mııı ıooJınıtıan v9 x vğya z d2 yeİel bir proİil kooıdinat si§temi) buıunmaktrdü,

Ayncı özoı tuşıaİ ömeğin;

HEIGİıT : Yüsokliğin indets değeri paİıtıks diiğmesiyte değiştirilebiıiİ, lkinci kez

bı§ıldığtnda yeni dcğeri 3ıtl8İ. Hava niİengi§i öıçü Ptogr8mlndı otomaük

olıİsk hıtaıı değeİıeİi ınr. (dıta snooping)

RDcoRD:Bıİsteroonıod€unyöneıtmesıdeY8m€tüğidirecebutuştıkiışıkyanaı.
Aynı zımındı k€sıt programınds, çızim ms8ı§ı ç8tıştığı süsdı, çizim ks,

ıenı|€İini d€ğiştirm8ye yaİaİ, Beşks bı, deyişıe i§t€nilen çizim kslemiyıe

çtdm. devsm ediıgbııir.

RELASE : Hıvı niİengisi ptogr8mında, yenı r€§ımıe oıuştuİulacsk modelin poraİıksız

oıuşumunu sağlıİ.

Eı(IT : ölçiiyü lıesırıe veya biürmeyi sığlaı,

NEXTPT:önceden§istem€veritennoktanumaİa§ını§lerveyeninoktanumrİa§ıver.
meyi sığırİ.

Gene l§toğe bağlı ol8İak setbest €l kolu d8 bir k8blo ile bağlanabiliı, Şaıterl€ eı

çarklınylı reyı el çırklannün bağımslz haİeLet ettiıme olanığı vaıdır,

2.1.1. Bilcişayar

Datı cenorsl §grisinden DG 30 bilgisayan

Ana b€ııek 512 kbyt€, 368 kbyte disket bıİiml

15 MB veyı 38 MBltk wınch€ster disk, USAM 4 muıtipıexer

DG 30 bilgisıyaıı FoRTRAN v dilinde y8ztlmış RDos işl€tim sistemiyıe çalışıİ,

Bllgi§ay8İı b8ğıı bir d€ D&t8 Geneİıl Dasher D2],o Eıfanijıneİik terminıl çüşıİ, Komut-

lın-, veri giıiş-ve çüışı, bunun gibi koordin8tlann lşıem §onuçlın gözıeniİ, Her s8tıİ için

s0 zl istıİas ı9ro kıİskteİ göst riıir. 1bİmin8ün tuş tEkutıı biıgisayaİla BC2 arasındı

diyaıoğu sığtst. Hıİtler, rıksmııİ, özeı işarctıeİ vıİdü.

2.1.13 Fonkıiyon klııycıi (tuş okıııı) PFKBs

Grsfık 8pııkıryon ve et bügiıerin kıydındı kulıınılan her bir tuşunun ıyİı oıan bir

tuş t8hmıdü.
Çok yönıü Ye hıtsıız gİıik ve s8y!5ıl hıİits ütgtimi içın FogrsmıanEbiıen tuşlaİlı

ıoaumı vç grlltk püırtıotrelert v8rme olansğt kuıı8nıcıy8 t,iiyük rıhatıık ve koııyıık

!ağıaİ. 64 tu| mevcuttur. Bunlııdın 40! kullınıcının l§teğine ve amıcına uygun oııİak

pİogramıanıbııır.
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2.r.1.4. Sayısıl çizim nıass§ Aviotıb TAl0

wiıd fıİmarınc8 cAD/cAM sist mine uygun ol8İak heİ turıü althk üz€İine, çizme,
kaztmı, kesme, vs. işlemleri yapabilen hız, doğrutuk ve bo}Tıttan f8İklr sayıs8l çizim ma-

§Et8n geliştiilmiştir. Burada AYiotıb TA1O'dan §irz ediIecektir.

Hızı ve yük§ek doğİuıuğu ve uygun fiyah en tİiyük özeıüklerinden biridiİ. Eğil€bı
liı oluşu nedeniyle az yeı kaplır ve direkt çizimde operatöİ kontroıünün koIaylaşmısını

sağlar.
Her üirlü altıık pafta ıizerin€ çizme, ınirekkepleme, kazıma, delm€, k€sme ve ölç,

me işlemıeri için uçıar vardıİ.
ölçü sırasmda ditekt çizim (on.line) veya kaydedilmiş değerle dsh8 sonraki çizim

(offlin€) miimkündiİ. Dik kooİdin8t vey8 C.oğr8fik kooİdin8t sist€mine göİ€ p8fta 8çı,

nımt, psfta başhkt8n, takt, semboıii istenilen eğimde ve şekiIde y8zdırmak mümkündiİ.

Ayrıcr §eçiı€n ötçekte gr8nk çıkış s8ğıınır.
Alttın ışıkı8ndırmalı i§teğe bığıt olarak vskum plakalı ikili vey8 dörtlü çizim b8ş_

ııkh otaİ8k kullanılabiliı. Çizim, k8zlm8, vs. işıemleri tıngential kontroll8 y8pııdığlnda

yüksek doğİuıukta çizime ulaşıtır. lstoğe bağh ol8r8k biı başka bilgis8yar8 d8 bığl8nibi-
l iİ.

Çizim al8nl

2 başhklı 1000 X 1210 mm
4 başlıklı 1000 X 1144 mm
Masa eğmi 0- ?0'
aydrnlatma 8yarlan8biür.

Çizim htzı

V 250 mm/§
mıx
ivme 2 m/Sz

Çizim doğruluğu

ölçü sisteminin çöziimü 0.01 mm
(ay8danabilir en küçük ba§amak) 0.02 mm

stıtik olsİak tekrsrl8nEbilir ş 0.02 mm

doğruluk

2.t.1.5 Ayak pedalı

ül

Bc2lTA10 direkt çizimd€ (on-üne) ölçü marka§ının bulunduğu nokt8lsİd8ki d€,

ğ€tı€ri kiylt etmeye yaİaİ.

Y8 ds başl8ngrç ve bitim noktalannın değ€İlerini k8ydeder.



2.1.2 Ek donanım
2.ı.2.1 ikinci bh Datı Genera.l Dash DG D 2l0

Alfs nüm€rik t€rmin8] ölçü sıİ8sınds uygul8m8 yazıllml8rıyla çalışma olanağı veya kulıa.
nıcınrn kendi ysalınıl8İını uygulayabilınesi amacına yöneliktiİ.

2. l .2.2 öçü maıkıı gfuteıgesi

öıçıilen modelin, sağ İesminin bit kEğıt kopy8sı gösterge içine yeİI€ştirilir. İç yö-
neıtmede ölçü mııkası resim köşe noktalannı gittiğinde, k8ğıt kopye de buna göre k8y-
dııılaıaİ, ölçü nııİkısının model alanı içınde gittiği noktalaİ gibtergede de izlenebilir.

IııtodOldeki ölçü nokta§ınln yeri, gii§t€rgede yuvarl8k bir ışık olar8k gözlenir.

2.1 .2.3 Yaacı (piınter)

ölçü değerleri v€ he§ap sonuçıarıDın yazılı olaıak istendiğind€ gerekli bir dona-
nımdü. Kuıl8nıcı!ıın ist€ğine b8ğıl §eçim yapılabilir.

otom8tik §ıy§8l çizim ma§a§ınd8 grafik çıklşlan 8lm8d8n h8tal8rı dıizeltme, yeni

tilgileri eklem€, değişikükleri işleme amacıyla kuIlanılır.
Tekbonix 4107 (l3-inch) veya 4109 (lg-inch) İenkli gİafü ekan iıe Tektİonix

495? cuİsor'ıu sıy§allaştmcı tablet iıe birlikte çaıışııtr.

2.1.2.5 Eğtim oküeri

Bir modeli tam tınımlay8bilme ve eğitim am8cıyla iki kişinin aynı anda gözleye.
bilme§i için gereklidiİ.

D8ta Gen€ıaI 6123 modeü gjz okuma ve yazrna birimi ol8rak kullanılür. K8Iakter
yoğunıuğu 1600 bpi (bit per inch) mini biıgis8yatlaİ için düşünülmüş 0.5 lnch genişli_

ğinde Ye mık§imum 8.5 inch §aİrru ç8pl olan §tandart m8nyetik b8nd makaralaİı kulla-
nılabil ir.

2.1.2.7 TV tfuıoskop kıı*n

}lsİita ü€rinde çizim ekranda izlenebilir,

.-.?.ı- § ı
ı/ ı.ı6-J_ ,

2.1 .2.4 Renkli grafik ekran

2.1.2.6 Manyetft band birimi
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2.2 sİsTEM YAu uMLARİ

Fotogr8metrik analitik bir değejıendirme sisteminin yüksek doğrulukta heİ 8mE,

ca ve her tiirlü atanda (hava, yersel tıp, endütri ve müendisıik fotogrametrisi) kullanıla-

bilmesi Enc8k donanıma uygun yazılınılaılı olasıdır.
Uygun yazılımı olmayan, son derece geüşmiş teknoloji ile iir€tilen sistem don8nı-

mı, fişi pİize tskılm8mış bir çam§ır makinesine b€nzeİ. wild Heerbrugg fiİmEst

teknoıoiik gelişmeı€re paİaleı g€liştirdiği ıiİettiği heİ 8let için yetişmiş progIamcı deste.

ğiyle, uygun, en veİiİrİi ve hesap işi az, ayncE ku|ıanıcıyE progrsm bilgisi gerektiİmeye-

cek kolıylrk ve rahatlıkta yazılımlü geliştitdştiİ.
Buntan da şöyle §ırufı8ndıİ8biliriz.

2.2. l Stanılaıt Yazı!ımlaı

2.2.7.|

Bc2'yi başl8tmE kalibraryon, p8İ8m€ttelerin giİişi ve tınııEma (diagno§i§) için bir
bı§ic sistem yazıbmı;

2.2.1 .2 Basb fonksiyon birinıleri (modiiüeri):

- İlıYa niİengl§i ölçmek için biİ si§t€m yazııımı fonksiyon birimi,

- Bc2'do ster€o modeıi yöneltme, verilerin biıgisEysİca işlenmesi, ke§ıt ve sayı§al

aİszi modeli iştemleİinin yEpılıbilmesi için bir §ist€m yEzılım fonk§iyon birimi
vaİd!İ.

2.2.1.3 Grafik v€ sayısal çıkş için genişlelme birimi:

- TA10 veya TA2 çizim ma§a§nds grafik veya saysal çıkışı sağIayEn bir DMAP
yrzlıım genişıetms bitimi,

- Tbktsonix 4107 v€y8 4109 grafik ekrandE çeyrim içi olırak (onJine) Eıfik ve.
ya sayısal çılışı sağlayan biİ DMAP yazılım g€nişlstm€ biİimi v8rdr.

2.2.2 Ek Yazümlır

- Grafik ekr8nd8 dızenıeme (editing) yazıırm biİimi

- Kullanıcının öz6in y8zııırn! için (u§er progİamming) bir yazıLm biİimi vaİdır.

2.2,3 Wgulıına Yazılmlın (aplftısyon prograınlaıı)

Kuııanun ınııçıaİını uygun olaıak hazırlanmış yızılımlaıdır.

- ATM bığımıız modellerle hEva nirengisi

- PAT-MF €k pıİıDetr€l€rl€ kaba hatalın ayıklay8n b8ğlm§ız modell€İIe hava ni-
rengi§i

- PAT-B lşın dsm8tleİi yönt€n{yı€ hıva nirengı§i

- cIP yük§ekük eğtiı€d ent€rpola§yonu
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- soRA.oP, soRAoPs ortophoto tiİetimi için veriıeİin topıanıp işı€nmesi,

- BİNGo yers€l fotogrsmetri, hıvı nirengisi, jeod€zik Eğın uzay koordinıtlan
deng€lemesi ve defoımasyon öıçme|eİi gibi endiistri, mühendislik öıçm€leİinde
de kullanılıı.

3. ANALOG DEĞERLENDiRME ALETLERİNi SAYISALLAşTıRAN
wıLD AvIoPtroT RAP 2 sisTEMl

Bir fotogİEmetİik d€ğerlendirme §istemınin en önemli bileşeni şiiphesiz, gijvenl€

kullEnı|sn an8log bir değerlendirme El€tidir. Bu 8letl€r günümiizde kendil€rini büyük öl-

çiıle Emorti etmişlerdiİ. Anclk §ağlam, dayaruklı ve duyarh optik-mekanik yapıl8İı ne-

d€niyle dah8 yIllatca üretkenliklerini sürdürecekıerdir. Bu 8ıetıerin verimini ve dolayl§ty.
lE fotogrametİik harita üretiminin niteliğıni artüabilm€k 8m8cıyl8 wild firma§lnc8 bilgi-
§aysİ destekli AvIoPLoT RAP 2 §istf mi geliştidlmiştir.

An8log aletıet€ bir Eİabirimle brğl8nabilen ek donanım ve yazıltmıart içeİen RAP2
§istomi bu analog aletl€ri §ay§allaştırabilmektediİ.

3.ı sAYrsALLA şTIRIcr §isTEMiN TANıTıMı

RAP 2 §§teminin g€ıiştirilmesindeki temel düşünce, mevcut Enalog değeİı€ndirme
aletlerinin bir bilgi§8y8r v€ otomrtik lzim masssıyla de§teklenerek çağdaş bir d€ğerlen-
dirm€ sistemin€ dönüştüİülmesidir. Analog değeİlendirme aleti bu bütünleşmenin t€mel
birimidiİ.

RAP 2 sistemi prensip olarık tüm WILD Analog aletl€rin€ uysrlanabilir. wlLD
AM, AM_H, AM.U, A10, A8, A?, AGt, B8/B8s gibi.

3.2 siSTEM DoNANIlttı

Ek 2 şemEda biİ RAP2 ve ınalog El€ti büujnleştiren §istem donanımı görülmekte.

dır.

- Herhangi bir WILD 8nalog d€ğerlendiİms 8leti

- Koordinat dönüştüİi,icü

- lşl€mci bİr aİıbirim PI.R

- DG20 veya DG30 bııgisayan

- D 215 Alfı sayısıl teİminaı
ve biıgi§ysİıı çsyİe biİtm bağısntısıru sığlayan istığe bağb 8k donsııım oIsrsk,

- PFKB5 fonksiyon klıvyed

- AvloTAB TA1O/TA2 otomıtık sıyt§ıl çizim mııısı
- DG 4434 yazıcı (ptmter)

- Mınyetık b8nd i§taryonu

- D 215 ek ılfa §ıyırıl tetnrlnı|

- Tektİonix 4107 veya,ı109 rsnk[ gİınk eknn

- s8yı§aılEştıİıo

- Renkıı kopye çekim aıetl8Il gİbi donınımlıİ oıuşturuıur.
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33 §STEM YAZuMLARI

Yazüımları öz€t olsıak şöyle sıralayabiüiz;

- Tektronix grafık ekrand8 veril€n biitünl€şmesı, tamamlanma§ı v€ya diiz€nıen.
mesi işlemleri,

- Hav8 niİergi§ ölçmaleri, proiek§ıyon merkezinin kooİdinatlannn öıçiilİn€si,
model bağlantılannın çevİim içi kontroıü,

- ATM ve PAT.MF yazılımlaİıyIa b8ğım§ız modelıelle hıv8 nirengisi,

- cIP y8zıllmıyla, yükseklik eğİilerinin €nterpola§yonu, hacim he§aphn, Erszinin
p€rsp€ktif gö§terimleri,

- oRI 8ıetinde ortophoto iİetimi için gerekli re§ım koordinatlarınln SoRA4 ya.
zııımı ile he§abı,

- DG 8ile§inden diğet bilgisayıİl8İla iletişim yEzılımlan vaİdıİ.
Bunun yanında biıgisay8ld8 menü tekniğinin skılııca kuu8nımı iıei

- Proje verilerinin yönetim ve organiz8syonu

- Pas noktalaİı ve yüzey €lemanı8nnın yön€timi

- Analog değerlendiıme ıletinde ytr küreseuiği, hrııma, distorsyon, vb. gibi fi.
ziksel parametreleİin istenıldiğinde biıgisay8r de§tekli mutlık yönsltm€ ışıe_
minde göz önline 8lınma§ı,

- semboı ve çizgi kütüphane§inin yön€timi v€ yeniıerinin tiİetiımesi

- Veri yapı§ının kullanıcı taİafındın özel bıçimde tanıml,

- Pafta açllması aynca çizim ğ€İçev€si koordinat ağl, yızılaİ, baştıkl8İ, nokta nu.
maralannın ve yük§eküklerinin göstetimi,

- Mevcut biİ paft8y8 y8 d8 önceden s8yı§alt8ştüılmış nokts iizeİine çakıştırma.

- Dönüşüiülen aİazi noktalaİının otom8tik olarak gö§t€İlmi,

- Termin&l v€ yazıctda kooİdinat.li§telerinın ba§ımı, yeniden ışl8mek iizeİe veri-

leİin disk ya dı manyetik b8ndIara sktanlm8sı,

- verilerin TA1O/TA2 çizim İnasasında ya d8 Tektroıİx renkll grıfik ekİ8nd8 is-

tenilen ölçekt€ kontroı çizim v€ çizglsel gösteİimler,

- sist€m bil€şenıerini tanıl8ma (di8gnosis) y8zılımlrn vardır,

4. SAĞLANACAK vERiM vE MTEilK ARTIşI

4.1 çİzGİsEL DEĞERIENDiRME

Giiçlü bir biıgis8yrl8 destokl€n€n RAP2 dstımlnin çizgi§sı hsİıtı ıiİetfutıinds büyük

öıçüde veİim aİtışı sağladığı pİ8ük d€neyıeİl8 kınıtıanmııt8dıİ.
Aynca fotogramotrik değerıendlrmo sonİa§ı yıp an kaİto8r8nk ça|ışmılııda dı

önemli ötçüde z8man tasErrufu §ağlanmaktadıİ.

Ş€kildeki Yeriter RAP/RAP2 §ı§teırünı kuuanı! kurumlıİın prıtık uygulımııınnın
sonuçlanndan eld€ ediımiştir.

Bu pratik test §onuçl8nndEn;

-_ RAP 2 sisteminin llk geneta§yon RAP sistemin8 göİs yskıışık 7o 10-20'ük bir
veİim artışı sağı8düğı göriilm8kt€diİ,

- RAP 2 + otomatik çızim ma§a3ı ve

u6



8n8log değerıendirme aleti + mekanik çizim ma§a§ı i|e y8pıl8n çizgiset değ€İ.
lendiİme kıyaslandığında verim sİtışı y8}Jaştk olaİak.
1: 10.000 ölçeğind€
1: 5,000
1: 2.000
1; 1.000
1: 500

7o 45
yo 55
%65
%15
Eo 85

olduğu gen€ bu sistemi kullanan kuİumlrİın prstik uyguı8malsnndan §aptanmıştıİ.

R^P2

R^P

ıoo tlt

Şckil ı| RAP/RAP2 §istcml.İinin kta§ik dcğcdcndiİm. si§tcml.İinc (aııalog-
dcğ.İl.ndiİmc alcti + mckanik çizim ma§a§' kaİşm yiizdc olank vcrim ar§ştnı

görteİmcktcdir,

4.2 SAYISAL DEĞERLENDİRME

V
Ilo

lo

1'

g

,0

Bilindiği gibi klasik fotogrametrik bil değerıendilme, grafik biİ veri betl€ği sayılan
fotoğraflaİdan derlenen seçimü veriler, yine grafik bir forma yani haritaya dönüştıiİüt-
me§ini içeriİ.

Ancak çizgi§€l doğeİlendirmonin nitelik yönünd€n sakıncalan vaİd[:
- Qşitli ölçeklerde çizgisel gö§terim için yEpıl8n fotogram€tik büyütm€ Ye ki.i-
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çüıtme çalışmsıanndE, çizgi kahnlıkl8İı, s€mboıleİ Ye birlikte h8s§asiy€ti de

d9ğiştirdiğinden, sonuç t8tmin edici değiıdir,

- Çlİjsel Üıit"lrnn sayı§Ellaştınlma§ı sonradan ek biı işlemdiı- Bu nedenle d€

mırraflırlır. Aynı zıİnanda büyük ölçüde doğİuluk kaybı söz konu§udur,

- sşitlt pafta altlıklan iiz€İinde gö§terım için grafik veril€rin önced€n aynmını

g€rektirdiğind€n ortaya çıkacak mısraflsr t,iiyüktür,

xıraiı. çırgi*"ı değeIlendirmenln yuk8nd8 §özü edilen saloncalınna kaışın öne,

riıen RAP 2 si§temi g€rçekten t8m biİ 8lteİnatif oıuştuİmakt8dıİ, Çünkü RAP 2 siste,

iiivil'üıiiı.i" i":v-i,:ııişti_u v"iiıuuiı_ettı ve RlP 1 §steıni aşıgıiaki yaraıtarı sağla.

makt8d!İ.

- İıarita içeİiğinin ı§t€niı€n çeşitü öıçekleİde her ürlü çizim althğı üzerine ve is_

tenııen |ızım başııklanyl8 yenid€r, çizimine olan8k sağladığındın ıiİetimde ni,

teliğini 8İtüü.

- veriıer istenılen foİmatta ve standaİt ASC II kodunda m8nyetik bandı ya da

yenid€n ışı€nm€k üzere bilgi§ay8nn b€ll€ğine veya veri banka§lns aktarılabilir,

- Çirgıs"ı tıEİita içeİiğıni oıuşturan veriler, çizimden önc€ Tektronix renkli gra-

frr ltran y".dr.ryıa ayıklanu, düzeltitir, yent bilgiteİ eklenir ve kontrol odiıiİ,

- obis kodl;h ve §emboııer isteniı€n fomstta çizilebiıiİ,
Yukarıdasözüediıentiimolanaklıİ8ekolarakgünümüzdütiiyük8nlsmk8zanan

§ıyı§8lıaşt!İm8 işl€mi, RAP 2 §isüeminde değerlendirm€ işlemi yanı§ü8 yapıldlğındsn

hem verim aİtışınt, hem de niteıik 8İtışıni s8ğlat,

Diğer taİaftan §a},ısal değerl€ndiİmede sistem8tik Yeri y8pı§ıhın olu§turuımasl

RAP 2 sistemi de§toğind€ büyük kol8ylık sağlamaktadır,

Kısaca klasik ;izgisal hantj üıetirrıine karşın, sayı§al değerlendirme olanağı sağla-

y8n RAP 2 sistemi, yatnız verim aİtışını s8ğl8maltıE kılnıayıp, iiretil€n h8İitEnın niteüği-

ni de aıtııına ktadır.

5. DoĞRULIJK

Bitindiği gibi çizgis€l değerlendiİmede doğruıuk büyük ölçüd€:

- Kultanılan değeİtendiİme 8letinin duy8tlığına,

- Değerlen<lirmenin prezi§yonunı (kuıtEnııan re§im altıığı, operaüiün gözlem

doğrutuğu, vb. gibi) b8ğlıdır.

RAP 

' 
§s;mi prensip olal8k çizgi§el değerıendirmede bu durumu €tkil€memekte,

başk8 bir deyişle doğruluk bu nedenıe yükselmemektedir,
' ar,".t aig", taıaftan sıysal değeİlendilm€ yöntemterinin uyguısnma§ı halinde sa-

y§8t iir€timden kaynaklanan doğruluk artüşı şöz konu§udur,

6. soNUç vE öİ{ERİLER

Aviolyt BC2 ve Aviotab TA1o bidikte yüksek prezisyonlu t,m bir değeİlendirm€

sistemi oıuştururlaİ.
Her konud8 alınmrş hava ve yenel fotoğraİlardın istenılen öıçekte değerlendirme

yaprıabilmektedil.
Mimarlık, mühendislik, tıp, aİkeotojt, endi,isbi, vb, gıbl ıtanlııda kullanma olanağı

vardır.
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İnteraktif gİafik sistem8 (IGs) bilgı akışı sağIanu. An8litik değerlendirme ve §ayr-
salI§t!İıcı sistemi (RAP2) kuıısnrcak personelin birgisayEİ ve pIogramlam8 bilm€§i ge.
r€kmemektedil. §ad€c€ bileş€nıeİin kullınmınl (bilgi§ıyat, otomatik çizim masa$, gİE.
İik teİminal, vb. gibi) içercn ek bir eğiüm yeteİıi oımıkt8dır.

operatiirün yEp8cığı işto pİogİam biıgisı yerine §ıds€t hangi progİ8mı kullına.
cEğını bilme§i yeterıidiı. hogr8ndar lnsan ıklındı k8lacak mantık içinde isimıendiİil.
mişı€diİ. Bu da uzmın personeıln €ğiünü aç§ından bilgi§yaİ destekIi nitetikti hıİita
üretinüne geçişi ç€kindiricı değil, kolayııştırıcı biİ direçtir.

HeI ikl d§temin kull8nıım8§ıyıı:

- tJretim sİtac8ktıİ-

- EJiıyük ölçüde verim 8İtışı s!ğıınacağuıdan aıetleİin ilk yatınm malıyetleri ikin.
ci pıanda kalacaktır.

- Çizgiseı h8rit8laİ y8nınd8 sayısa! hsrltı ür€timi de yEprı8bildiğinden üİ€tim bii.
yük öıçüde nit€ük kaz8nacak, çok yönıü, doğru ve arüzlye uygu|ınEbilir h8İi-
talaİ üretilec€küİ.

- Giinceıleştirm€de büyük kolaytıkl8İ sağıınacakhr,

- Fotogrametri} haİitı iiİetiminde kaİşüaşıı8n ntİengi sıkııştırmE (teksif nirengi)
sorunlaİı hava niİengisı yaalınüanyla (ATM, PAT-MF, PAT_B pİog.) çiiziims
k8vuşturulmuş olacağından büyük kaynak ta§arrufu §8ğıanacıkhİ.

- Sıysal aİızi modellerinin v€ yük§ekıik eğrilerinin çiziıİü (cıP) veri derıomo, Yb.
gibi sayısal çözümlerle topoğrsfık v€İi banka§ otuşumu için tomeı veİiler eıds
ediıme§ ol8cıktıİ.

- özeılıkle gunümiizde §u 8nd8 çok gıincel oıan tiiyük öıç€kıı ksnt§ol hıİitıırİın
ve standaİt topografik hsİit8l8nn üetiminde, kln§ik yönteme göIe % 80'ı€İo vı-
ran biİ veİim artışt mutlaka göz öniine alınmalıdır.
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