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ÖZET

Coğrafi Bilgi Sistemlerinin kurulmasında ve yaşatılmasında en maliyetli işlem veri kazanımı ve güncellemesidir. Bu işlem, genellikle analog haritalardan çeşitli yollarla elde edilmektedir. Mekansal verilerin kazanımı temel olarak manuel sayısallaştırma ya da taranmış görüntülerin vektörizasyonu olmak üzere iki şekilde yapılabilmektedir. Sayısallaştırma veya vektörizasyon öncesi gerçekleştirilen bir diğer işlem ise taranmış görüntü biçimindeki haritanın koordinat sisteminin tanımlanmasıdır. Bu işlem literatürde "registration" olarak adlandırılmaktadır. 
Bu çalışmada, 1/ 25000 ölçekli haritalardan minimum işgücü ile mekansal veri kazanımı sağlayacak bir yaklaşım ve bu yaklaşımı uygulayabilmek için Visual Basic programlama dilinde bir yazılım geliştirilmiştir.Yaklaşım üç aşamadan oluşmaktadır.Birinci adımda, görüntü işleme teknikleri ile 1/ 25000 ölçekli haritanın dört köşesindeki coğrafi koordinatları otomatik olarak tanımlanmaktadır. Bu amaçla, haritaya ait köşe noktalarının piksel değerleri bulunmaktadır. Köşe noktalarından itibaren seçilen alt görüntüde coğrafi koordinatlar tanımlanmaktadır. İkinci adımda, bu coğrafi koordinatlar UTM koordinat sistemine dönüştürülmektedir. Dönüşüm için,bir dll dosyası oluşturulmuştur. Son aşamada ise köşe noktalarının piksel koordinatları UTM koordinat sistemine dönüştürülerek görüntünün koordinat sistemi tanınmış olmaktadır. Bu işlemde, affine ve bilineer dönüşüm yapılabilmektedir.

Anahtar Sözcükler: 1/25 000 Ölçekli Harita, register































